Les traces lumineuses laissées par les robots lorsqu’ils se déplacent attirent leurs congénéres.

Des robots apprennent a cacher leurs traces

Pourquoi partager sa nourriture, si on peut
la garder entiérement pour soi? A 'aide de
petits robots capables d’évoluer, et donc d’ap-
prendre, le chercheur en intelligence artificielle
Dario Floreano de I'EPFL et le spécialiste des
fourmis Laurent Keller de 'UNIL ont étudié com-
ment la sélection naturelle améne de telles
stratégies.

Sur un terrain de 10 métres carrés, une dizaine
de robots doivent trouver la zone «nourriture »
et y rester. Leur mouvement laisse des traces:
ils émettent une lumiére que leurs collégues
peuvent percevoir. En quelques générations,
les robots réalisent qu’une forte lumiére in-
dique 'emplacement de la nourriture o se
sont agglutinés leurs congénéres. Mais cette
foule les empéche d’atteindre les aliments et ils
apprennent donc a émettre moins de lumiére

lorsqu’ils sont dans la bonne zone, pour éviter
d’y attirer leurs confréres.

«Etonnamment, les robots n’atteignent jamais
la stratégie optimale qui consisterait a ne plus
émettre de lumiére du tout, précise Dario Flo-
reano. Elle pourrait apparaitre dans un univers
idéal mais pas dans le monde réel, a cause de
ses petites imperfections (les robots peuvent
cacher la lumiére émise par les autres) et de la
variété des robots. Ceux-ci ne sont en effet
jamais totalement identiques, a cause des
mutations aléatoires qui interviennent lors de
leur reproduction et qui leur permettent
d’évoluer.» Cette étude artificielle confirme
que |'évolution naturelle n’aboutit jamais a une
totale homogénéité, méme si elle correspond,
pour chaque individu, a la tactique optimale.
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